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1. Цели и задачи дисциплины  

Цель дисциплины — дать знания студентам по элементам современного 

автоматизированного электропривода, включая регуляторы, управляемые 

преобразователи и датчики координат электропривода, согласующие 

элементы, исполнительные двигатели и информационные электрические 

машины, шаговые и вентильные сервоприводы. 

Основными задачами освоения дисциплины являются: 

− освоение студентами методов расчета и выбора элементов для 

различных типов систем автоматики, исследование характеристик элементов 

путем компьютерного моделирования;  

− приобретения ими знаний и умений, необходимых для осуществления 

практической деятельности, связанной с применением, выбором и 

эксплуатацией современных элементов, использующихся в системах 

автоматики и управлении электроприводом; 

2. Место дисциплины в структуре образовательной программы 

Дисциплина «Элементы систем автоматики» относится к блоку 1 

обязательной части, основной образовательной программы по специальности 

15.04.04. «Автоматизация технологических процессов и производств» 

Перечень дисциплин, необходимых для изучения дисциплины 

«Элементы систем автоматики»: «Промышленная электроника», «Системы 

автоматического управления», «Машины и оборудование технологических 

процессов». 

Перечень последующих дисциплин, для которых данная дисциплина 

является предшествующей: «Проектирование систем автоматизации и 

управления», «Управление исполнительными устройствами», «Цифровые и 

аналоговые устройства автоматизации». 

 

 

 



 

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), 
соотнесенных с индикаторами достижения компетенций 

Таблица 1 
Код по ФГОС Индикаторы 

достижения 
Планируемые результаты обучения 

по дисциплине (ЗУВ) 
Общепрофессиональные 

ОПК-5. Способен 
разрабатывать 
аналитические и 
численные методы при 
создании 
математических моделей 
машин, приводов, 
оборудования, систем, 
технологических 
процессов; 

ОПК-5.1. 
Разрабатывает 
аналитические и 
численные методы при 
создании 
математических 
моделей машин, 
приводов, 
оборудования, систем, 
технологических 
процессов; 

Знать: теоретические основы систем 
автоматики, назначение и методологию 
элементов систем автоматики, типовые 
схемные решения устройств 
автоматики; 
Уметь: выполнять расчёт типовых 
функциональных элементов систем 
автоматики, определять рабочие 
характеристики электронных, 
микропроцессорных и 
преобразовательных элементов и 
устройств; 
Владеть: навыками организации 
исследовательских и проектных работ, 
обработки и интерпретирования 
результатов экспериментов; 

ПК-7. Способностью 
разрабатывать 
функциональную, 
логическую и 
техническую 
организацию 
автоматизированных и 
автоматических 
производств, их 
элементов, технического, 
алгоритмического и 
программного 
обеспечения на базе 
современных методов, 
средств и технологий 
проектирования; 

ПК-7.1. Разрабатывает 
функциональную, 
логическую и 
техническую 
организацию 
автоматизированных и 
автоматических 
производств, их 
элементов, 
технического, 
алгоритмического и 
программного 
обеспечения на базе 
современных методов, 
средств и технологий 
проектирования; 

Знать:  
− характеристики основных элементов 
систем автоматики, являющихся 
составными частями в 
автоматизированном электроприводе; 
− структурные схемы и 
функциональные свойства элементов 
систем автоматики; 
− классификацию, назначение, 
основные решения устройств силовой 
электроники, основы теории систем 
автоматического управления; 
−  электрические аппараты, как 
средства управления режимами работы, 
защиты и регулирования параметров 
электротехнических и 
электроэнергетических систем; 
− физические явления в электрических 
аппаратах и основы теории 
электрических аппаратов; 
− назначение, элементную базу, 
характеристики и регулировочные 
свойства электропривода с двигателями 
постоянного и переменного тока. 
Уметь:  
− проектировать и применять комплекс 
дидактических средств по 
общепрофессиональным дисциплинам и 



 

профессиональным модулям, связанным 
с элементами систем автоматики. 
− применять, эксплуатировать и 
производить выбор электрических 
аппаратов, машин, электрического 
привода, оборудования электрических 
станций и подстанций, 
электроэнергетических систем и сетей, 
систем электроснабжения, элементов 
релейной защиты и автоматики; 
Владеть 
− технологиями работы с различного 
рода источниками информации;  
− технологиями работы и наладки 
различного рода и типа элементов 
систем автоматики. 
− методами анализа режимов работы 
электроэнергетического и 
электротехнического оборудования и 
систем;  
− методами расчета параметров 
электроэнергетических устройств и 
электроустановок, 
электроэнергетических сетей и систем, 
систем электроснабжения, релейной 
защиты и автоматики. 

 

4. Объем дисциплины и виды учебной работы                              Таблица 2 

Вид учебной работы Всего часов/ зач. ед. Семестр 
2 2 

ОФО ЗФО ОФО ЗФО 
Контактная работа (всего)  56/1,56 16/0,44 56/1,56 16/0,44 
В том числе:     
Лекционные занятия 28/0,75 8/0,33 28/0,75 8/0,33 
Практические занятия  28/1,83 8/0,33 28/1,83 8/0,33 
Семинары     
Лабораторные занятия      
Самостоятельная работа (всего) 88/2,44 128/3,56 88/2,44 128/3,56 
В том числе:     
И(или) другие виды самостоятельной работы:     
Темы для самостоятельного изучения 20/0,55 40/1,11 20/0,55 40/1,11 
Подготовка к практическим занятиям 50/1,39 70/1,95 50/1,39 70/1,95 
Подготовка к зачету 18/0,5 18/0,5 18/0,5 18/0,5 
Вид отчетности Зачет Зачет Зачет Зачет 

Общая трудоемкость 
дисциплины                        

ВСЕГО в часах 144 144 144 144 

ВСЕГО в зач. един. 4 4 4 4 
 

  



 

5. Содержание дисциплины 

5.1. Разделы дисциплины и виды занятий                                                      

Таблица 3 

№ 
п/п 

Наименование 
раздела 

дисциплины 

Лекц. 
зан. 

/часы 

Прак. 
зан 

/часы 

Лекц. 
зан 

/часы 

Прак. 
зан 

/часы 

Всего/
часы 

Всего/
часы 

ОФО ЗФО ОФО ЗФО 
Семестр 2 
Модуль 1 

1 
Аналоговые узлы 

систем 
автоматики 

8 8 2 2 20 4 

Модуль 2 

2 Согласующие 
элементы 10 10 2 2 25 4 

Модуль 3 
3 Датчики 10 10 4 4  8 

Итого 28 28 8 8 56 16 
 
 

5.2 Лекционные занятия                                                                       Таблица 4 
 

№ 
п/п 

Наименование 
раздела 

дисциплины 
Тематика лекционных занятий 

Семестр 2 
Модуль 1 

1 Аналоговые узлы 
систем автоматики 

Операционный усилитель. Аналоговые регуляторы. 
Операционный усилитель как нелинейный элемент. Активные 

фильтры. Задатчики скорости и интенсивности. 
Модуль 2 

2 Согласующие 
элементы 

Аналогово-цифровой преобразователь (АЦП). Основные 
параметры и особенности выбора АЦП и ЦАП. Устройство 

выборки и хранения. Фазовый детектор. Фазочувствительный 
выпрямитель. Интегральный фазовый детектор. 

Модуль 3 

3 Датчики 

Классификация датчиков. Датчики электрических величин. 
Аналоговые датчики перемещений. Датчики рассогласования. 

Аналоговые датчики скорости. Цифровые датчики 
перемещений. Цифровые тахометры. Емкостные датчики. 

Индуктивные датчики. Датчики технологических процессов 
 

  



 

5.3. Практические занятия                                                                   
Таблица 5 

 
№ 
п/п 

Наименование 
раздела 

дисциплины 
Тематика практических занятий 

Семестр 2 
Модуль 1 

1 Аналоговые узлы 
систем автоматики 

Усилители и преобразователи сигналов на операционных 
усилителях. Определение основных параметров 
феррорезонансного стабилизатора напряжения 

Модуль 2 

2 Согласующие 
элементы 

Исследование работы аналого-цифрового и цифроаналогового 
преобразователей. Определение основных параметров 

магнитного усилителя с внешней и внутренней обратными 
связями. Определение основных параметров многокаскадного 

и реверсивного магнитных усилителей 
Модуль 3 

3 Датчики 

Определение основных параметров потенциометрического и 
термоэлектрического датчиков. Определение основных 

параметров индуктивного датчика Определение основных 
параметров пьезоэлектрического и емкостного датчиков. 

Определение основных параметров электромагнитного реле 
постоянного тока. Определение основных параметров 

исполнительного электромагнитного устройства автоматики и 
магнитного усилителя 

 
 

6. Самостоятельная работа студентов по дисциплине 

Самостоятельная работа включает: повторение студентом изложенного 

на лекциях и практических занятиях учебного материала, решение 

индивидуальных домашних задач, подготовку к контрольному опросу и 

зачету.   

Самостоятельная работа, направленная на углубление и закрепление 

знаний, а также развитие практических умений заключается в: 

-  анализе теоретических и фактических материалов по заданной теме, 

проведении расчетов, составлении схем и моделей на основе сценариев работы 

технологического оборудования и производства; 

-  изучении тем, вынесенных на самостоятельную проработку; 

-  изучении теоретического материала к практическим занятиям; 

- выполнении заданий по практическим работам; 



 

- подготовка рефератов и презентационного матерела к нему; 

-  подготовке к зачету. 

6.1. Темы для самостоятельного изучения                         
 
• Параметрические,  генераторные, неэлектрические преобразователи, 

Терморезисторы. Фотоэлектрические, индуктивные преобразователи 

• Емкостные преобразователи. Пьезоэлектрические преобразователи 

• Принцип работы температурных преобразователей, чувствительность, 

область применения, достоинства, недостатки 

• Общее определение датчиков. Классификация, типы. Назначение 

датчиков. Датчики с последовательным соединением преобразователей. 

Общее описание дифференциальных датчиков 

• Классификация. Датчики свободных колебаний. Автоколебательные 

датчики. 

• Общие сведения. Типы транзисторных усилителей, классификация 

• Применение в системах автоматического управления. Транзисторные 

усилители с емкостной связью 

• Регистры памяти, триггеры как ячейки памяти, ОЗУ 

• Параметрические,  генераторные, неэлектрические преобразователи, 

Терморезисторы. Фотоэлектрические, индуктивные преобразователи 

• Емкостные преобразователи. Пьезоэлектрические преобразователи 

 
Учебно- методическое обеспечение самостоятельной работы студентов 

1. Суханова, Н. В. Основы электроники и цифровой схемотехники 

[Электронный ресурс] : учебное пособие / Н. В. Суханова ; под ред. В. С. 

Кудряшов. — Электрон. текстовые данные. — Воронеж : Воронежский 

государственный университет инженерных технологий, 2017. — 96 c. — 978-

5-00032-226-0. — Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/70815.html  

2. Калиниченко, А. В. Справочник инженера по контрольно-

измерительным приборам и автоматике [Электронный ресурс] / А. В. 



 

Калиниченко, Н. В. Уваров, В. В. Дойников ; под ред. А. В. Калиниченко. — 

Электрон. текстовые данные. — Вологда : Инфра-Инженерия, 2015. — 575 c. 

— 978-5-9729-0017-6. — Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/5075.html 

3. Водовозов, A. M. Микроконтроллеры для систем автоматики 

[Электронный ресурс] : учебное пособие / A. M. Водовозов. — Электрон. 

текстовые данные. — М. : Инфра-Инженерия, 2016. — 164 c. — 978-5-9729-

0138-8. — Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/51727.html 
 

7. Оценочные средства 

Текущий контроль 

Вопросы к зачету 2 семестр ОФО, ЗФО: 

1. Элементы систем автоматики. Классификация. 

2. Сигналы в автоматических системах. Классификация характеристика. 

3. Аналоговые устройства. Операционный усилитель. Условно-

графическое обозначение (УГО). Основные схемы включения и параметры. 

4. Реализация на операционных усилителях передаточных функций в 

частотно-зависимых цепях. Схема включения по инвертирующему входу. 

5. Реализация на операционных усилителях передаточных функций в 

частотно-зависимых цепях. Схема включения по инвертирующему входу с 

функциональным потенциометром на входе. 

6. Типовые аналоговые регуляторы на базе операционных усилителей. 

7. Операционный усилитель — нелинейный элемент. 

8. Операционный усилитель — элемент активного фильтра. 

9. Методика расчёта параметров активных фильтров Баттерворта 

верхних и нижних частот. 

10. Релейные регуляторы. Реализация типовых регуляторов с 

использованием ШИМ. 

11. Регуляторы в инерционных системах. Методика расчёта параметров 

по Циглеру-Никольсу. 

12. Задающие устройства. Задатчики скорости и интенсивности. 



 

13. Согласующие элементы. ЦАП. УГО. Принципы построения и 

основные параметры. 

14. Согласующие элементы. ЦАП. Пример расчета кодов задающего 

воздействия в цифро-аналоговой системе регулирования. 

15. Согласующие элементы. АЦП. УГО. Классификация, основные 

параметры. 

16. Согласующие элементы. АЦП последовательного счёта. 

17. Согласующие элементы. АЦП поразрядного уравновешивания. 

18. Согласующие элементы. АЦП параллельного считывания. 

19. Согласующие элементы. АЦП конвейерного типа и 

последовательным интерфейсом. 

20. Устройства выборки и хранения. Назначение, параметры. 

21. Особенности построения одноканальных и многоканальных систем 

сбора аналоговых данных. Рекомендации по использованию ЦАП и АЦП. 

22. Согласующие элементы. Фазовые детекторы. 

23. Классификация датчиков. Датчики-генераторы и датчики-

модуляторы. 

24. Цифровые датчики перемещения и скорости фотоэлектрического 

типа. Классификация и особенности построения и использования. 

25. Измерение перемещений и скорости с использованием энкодеров. 

26. Измерение перемещений и скорости с использованием абсолютных 

(кодовых) датчиков перемещений. 

27. Аналоговые датчики перемещения. Потенциометры, индукционные 

микромашины. 

28. Аналоговые датчики скорости: тахогенераторы. 

29. Косвенные датчики измерения скорости и ускорения. 

30. Датчики рассогласования в следящих автоматических системах. 

31. Датчики электрических величин. Датчики тока. 

32. Датчики электрических величин. Датчики напряжения и э. д. с. 

33.  Датчики температуры. Классификация и принцип действия. 



 

34. Прочие датчики: релейного типа, силы, давления, расхода. 

35. Управляемые преобразователи. Классификация. 

36. Структурная схема разомкнутой системы «Управляемый 

преобразователь — ДПТ». 

37. Управляемые преобразователи для двигателей постоянного тока. 

Общая характеристика. 

38. Управляемые преобразователи для двигателей переменного тока. 

Общая характеристика. 

39. Исполнительные двигатели малой мощности. 

40. Шаговые двигатели в системах автоматики. 

41. Вентильные и вентильно-индукторные двигатели. 

42. Обобщенная функциональная и структурная схема 

43. системы электропривода «Управляемый преобразователь-двигатель». 
 

Образец билета к зачету 
 

МИНИСТЕРСТВО НАУКИ И ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ РОССИЙСКОЙ 
ФЕДЕРАЦИИ 

ФЕДЕРАЛЬНОЕ ГОСУДАРСТВЕННОЕ БЮДЖЕТНОЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЕ 
УЧРЕЖДЕНИЕ ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ  

ГРОЗНЕНСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ НЕФТЯНОЙ ТЕХНИЧЕСКИЙ 
УНИВЕРСИТЕТ ИМЕНИ АКАДЕМИКА М.Д.МИЛЛИОНЩИКОВА 

 
Институт Энергетики 

 

Дисциплина: Элементы систем автоматики 
Направление: 15.04.04. Автоматизация технологических процессов и производств 
Профиль: "Автоматизация технологических процессов и производств " 
Семестр _2_     

 
БИЛЕТ № 1 

 
1. Элементы систем автоматики. Классификация.       
2. Согласующие элементы. Фазовые детекторы.       

       
УТВЕРЖДЕНО 

зав. кафедрой на заседании кафедры АТПП 
протокол № ___ от __________   _______________ /З.Л.Хакимов/ 

 
  



 

Образец практической работы 
 

УСИЛИТЕЛИ  И  ПРЕОБРАЗОВАТЕЛИ  СИГНАЛОВ 
НА  ОПЕРАЦИОННЫХ  УСИЛИТЕЛЯХ   

 
Цель работы. Целью лабораторной работы является экспериментальное 

исследование аналоговых устройств, построенных с использованием операционных 
усилителей (УПТ, фазовращатель, интегратор, ограничители, генератор напряжения 
прямоугольной и треугольной формы). 
 

Программа работы 
1. Собрать схему неинвертирующего УПТ на идеальном операционном 

усилителе (рис. 1). На вход каскада подать синусоидальный сигнал  амплитудой 0,5 В и 
частотой 1кГц. 

 
    1 к                (10+N) к 
 
 
 
 
 
 

 
Рис. 1 

 
 Зафиксировать напряжение в точке покоя. Оценить коэффициент усиления по 
напряжению и сравнить с расчетным значением.  
 Увеличить амплитуду Uвх до 2В. Объяснить временную диаграмму выходного 
напряжения. Снять амплитудную характеристику каскада.  
 Задать операционному усилителю напряжение смещения 5 мВ. Измерить уровень 
Uвых при нулевом напряжении на входе и сравнить его с расчетным значением. 

 
2. Собрать схему фазовращателя (рис. 2). Снять его ЛАЧХ и ЛФЧХ. Определив 

передаточную функцию устройства, получить выражения для частотной и фазовой 
характеристик фазовращателя и сравнить их с экспериментальными,  измерить фазовое 
запаздывание выходного сигнала на частотах 50 и 500 Гц. 
 

 
                  
  
 

                               
  

 
 

Рис. 2 
 3. Собрать схему интегратора на идеальном ОУ (рис. 3). Проанализировать 
осциллограмму Uвых при подаче на вход симметричных разнополярных прямоугольных 
импульсов с амплитудой 1 В и частотой 500 Гц.  
        
  

Uвх Uвых 

1 к 

1 к 

1 к 

1 мкФ 

Uвх 
Uвых 



 

                            
          

 
  
  
  
   

 
  

Проанализировать переходный процесс изменения выходного напряжения при 
относительной длительности импульсов 40%. 

4. Проанализировать диаграммы выходных напряжений при подаче синусоидальных 
сигналов амплитудой 5В на входы каскадов, изображенных на рис. 4. Повторить 
эксперимент, изменив полярность включения диода. 

 
 5. Собрать и испытать генератор напряжений треугольной и прямоугольной формы 
(рис. 5). Напряжение смещения установить равным Uсм=1 мВ. Оценить частоту и амплитуду 
генерируемых колебаний. Сравнить с расчетными значениями. Привести в отчете 
совмещенные временные диаграммы Uвых1 и Uвых2. Какие устройства собраны на левом и 
правом операционном усилителе? Почему схема не возбуждается на идеальных 
операционных усилителях при Uсм=0? 
    (10+N) к    1 мкФ                               5 к                       10 к 

 
 
 
 
 
 
 
 

         
Рис. 5 

Контрольные вопросы 
1. Каким путем можно уменьшить ошибку сдвига и дрейфа нулевого уровня УПТ за 

счет влияния входных токов реального ОУ? 
 2. Как оценить верхнюю рабочую частоту на уровне Мв=3 дБ усилителя постоянного 
тока, собранного по схеме рис. 1 на реальном ОУ? 
 3. Назовите достоинства и недостатки неинвертирующего УПТ по сравнению с 
инвертирующим. 
 4. Какие требования предъявляются к резисторам измерительных усилителей, 
выполненных на ОУ? 
 5. Каким путем устраняется ошибка сдвига напряжения на выходе ОУ? 

     Uсм 

Uвых1                                   Uвых2  
 

1 к 

1 к 
Uвх 

Uвх 

Uвых Uвых 

Рис. 4 
 

    G   1 к 

1 мкФ 
 

Uвых 
 

Рис. 3 
 



7.4. Описание показателей и критериев оценивания компетенций на различных этапах их формирования, описание шкалы 
оценивания. 

Таблица 6 

Планируемые результаты освоения компетенции 

Критерии оценивания результатов обучения 
Наименование 

оценочного 
средства Не зачтено Зачтено 

ОПК-5 Способен разрабатывать аналитические и численные методы при создании математических моделей машин, приводов, оборудования, систем, технологических 
процессов; 

Знать: теоретические основы систем автоматики, назначение и методологию элементов 
систем автоматики, типовые схемные решения устройств автоматики; 

 
Фрагментарные 

знания  

Сформированные, но содержащие 
отдельные пробелы знания 

Сформированные систематические 
знания 

Практические 
работы 

Билеты с 
вопросами 

Уметь: выполнять расчёт типовых функциональных элементов систем автоматики, 
определять рабочие характеристики электронных, микропроцессорных и 

преобразовательных элементов и устройств; 
Частичные умения  

Умения полные, допускаются 
небольшие ошибки 

Сформированные умения 

Владеть: навыками организации исследовательских и проектных работ, обработки и 
интерпретирования результатов экспериментов 

Частичное владение 
навыками 

Несистематическое 
применение навыков 

Успешное и систематическое 
применение навыков, допускаются 

пробелы  

 

  



 

 

Планируемые результаты освоения компетенции 

Критерии оценивания результатов обучения 
Наименование 

оценочного 
средства Не зачтено Зачтено 

ПК-7. Способностью разрабатывать функциональную, логическую и техническую организацию автоматизированных и автоматических производств, их элементов, 
технического, алгоритмического и программного обеспечения на базе современных методов, средств и технологий проектирования; 

Знать:  
− характеристики основных элементов систем автоматики, являющихся составными 
частями в автоматизированном электроприводе; 
− структурные схемы и функциональные свойства элементов систем автоматики; 
− классификацию, назначение, основные решения устройств силовой электроники, 
основы теории систем автоматического управления; 
−  электрические аппараты, как средства управления режимами работы, защиты и 
регулирования параметров электротехнических и электроэнергетических систем; 
− физические явления в электрических аппаратах и основы теории электрических 
аппаратов; 
− назначение, элементную базу, характеристики и регулировочные свойства 
электропривода с двигателями постоянного и переменного тока. 

Фрагментарные 
знания  

Сформированные, но содержащие 
отдельные пробелы знания 

Сформированные систематические 
знания 

Практические 
работы 

Билеты с 
вопросами 

Уметь:  
− проектировать и применять комплекс дидактических средств по 
общепрофессиональным дисциплинам и профессиональным модулям, связанным с 
элементами систем автоматики. 
− применять, эксплуатировать и производить выбор электрических аппаратов, машин, 
электрического привода, оборудования электрических станций и подстанций, 
электроэнергетических систем и сетей, систем электроснабжения, элементов релейной 
защиты и автоматики; 

 

Частичные умения  
Умения полные, допускаются 

небольшие ошибки 
Сформированные умения 

Владеть 
− технологиями работы с различного рода источниками информации;  
− технологиями работы и наладки различного рода и типа элементов систем автоматики. 
− методами анализа режимов работы электроэнергетического и электротехнического 
оборудования и систем;  
− методами расчета параметров электроэнергетических устройств и электроустановок, 
электроэнергетических сетей и систем, систем электроснабжения, релейной защиты и 
автоматики 

Частичное владение 
навыками 

Несистематическое 
применение навыков 

Успешное и систематическое 
применение навыков, допускаются 

пробелы  

 



 

8. Особенности реализации дисциплины для инвалидов и лиц с 

ограниченными возможностями здоровья. 

Для осуществления процедур текущего контроля успеваемости и 

промежуточной аттестации обучающихся созданы фонды оценочных 

средств, адаптированные для инвалидов и лиц с ограниченными 

возможностями здоровья и позволяющие оценить достижение ими 

запланированных в основной образовательной программе результатов 

обучения и уровень сформированности всех компетенций, заявленных в 

образовательной программе. Форма проведения текущей аттестации для 

студентов-инвалидов устанавливается с учетом индивидуальных 

психофизических особенностей (устно, письменно на бумаге, письменно на 

компьютере, в форме тестирования и т.п.). При тестировании для 

слабовидящих студентов используются фонды оценочных средств с 

укрупненным шрифтом. На экзамен приглашается сопровождающий, 

который обеспечивает техническое сопровождение студенту. При 

необходимости студенту-инвалиду предоставляется дополнительное время 

для подготовки ответа на экзамене (или зачете). Обучающиеся с 

ограниченными возможностями здоровья и обучающиеся инвалиды 

обеспечиваются печатными и электронными образовательными ресурсами 

(программы, учебные пособия для самостоятельной работы и т.д.) в формах, 

адаптированных к ограничениям их здоровья и восприятия информации: 

1) для инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья по 

зрению: 

- для слепых: задания для выполнения на семинарах и практических 

занятиях оформляются рельефно-точечным шрифтом Брайля или в виде 

электронного документа, доступного с помощью компьютера со 

специализированным программным обеспечением для слепых, либо 

зачитываются ассистентом; письменные задания выполняются на бумаге 

рельефно-точечным шрифтом Брайля или на компьютере со 

специализированным программным обеспечением для слепых либо 

надиктовываются ассистенту; обучающимся для выполнения задания при 



 

необходимости предоставляется комплект письменных принадлежностей и 

бумага для письма рельефно-точечным шрифтом Брайля, компьютер со 

специализированным программным обеспечением для слепых; 

- для слабовидящих: обеспечивается индивидуальное равномерное 

освещение не менее 300 люкс; обучающимся для выполнения задания при 

необходимости предоставляется увеличивающее устройство; возможно 

также использование собственных увеличивающих устройств; задания для 

выполнения заданий оформляются увеличенным шрифтом; 

2) для инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья по 

слуху: 

- для глухих и слабослышащих: обеспечивается наличие 

звукоусиливающей аппаратуры коллективного пользования, при 

необходимости обучающимся предоставляется звукоусиливающая 

аппаратура индивидуального пользования; предоставляются услуги 

сурдопереводчика; 

- для слепоглухих допускается присутствие ассистента, оказывающего 

услуги тифлосурдопереводчика (помимо требований, выполняемых 

соответственно для слепых и глухих); 

3) для лиц с тяжелыми нарушениями речи, глухих, слабослышащих 

лекции и семинары, проводимые в устной форме, проводятся в письменной 

форме; 

4) для инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья, 

имеющих нарушения опорно-двигательного аппарата: 

- для лиц с нарушениями опорно-двигательного аппарата, нарушениями 

двигательных функций верхних конечностей или отсутствием верхних 

конечностей: письменные задания выполняются на компьютере со 

специализированным программным обеспечением или надиктовываются 

ассистенту; выполнение заданий (тестов, контрольных работ), проводимые в 

письменной форме, проводятся в устной форме путем опроса, беседы с 

обучающимся. 

 



 

9. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины 

а) основная литература 

1. Булычев, А. Л. Электронные приборы [Электронный ресурс] / А. Л. 

Булычев, П. М. Лямин, Е. С. Тулинов. — Электрон. текстовые данные. — 

Саратов : Профобразование, 2018. — 399 c. — 978-5-4488-0130-3. — Режим 

доступа: http://www.iprbookshop.ru/64054.html 

2. Кортов, В. С. Аналоговые устройства электронных приборов 

[Электронный ресурс] : учебное пособие / В. С. Кортов, С. В. Никифоров ; 

под ред. Г. И. Пилипенко. — Электрон. текстовые данные. — Екатеринбург : 

Уральский федеральный университет, ЭБС АСВ, 2017. — 208 c. — 978-5-

7996-1808-7. — Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/69579.html 

3. Бондарев, М. Б. Электропривод и электроавтоматика. 

Лабораторный практикум [Электронный ресурс] : пособие / М. Б. Бондарев. 

— Электрон. текстовые данные. — Минск : Республиканский институт 

профессионального образования (РИПО), 2017. — 76 c. — 978-985-503-596-2. 

— Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/67800.html  

 

б) дополнительная литература 

1. Симаков, Г. М. Автоматизированный электропривод в современных 

технологиях [Электронный ресурс] : учебное пособие / Г. М. Симаков. — 

Электрон. текстовые данные. — Новосибирск : Новосибирский 

государственный технический университет, 2014. — 103 c. — 978-5-7782-

2400-1. — Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/45354.html 

2. Релейная защита и автоматика в электрических сетях [Электронный 

ресурс] / ред. В. В. Дрозд. — Электрон. текстовые данные. — М. : 

Издательский дом ЭНЕРГИЯ, Альвис, 2015. — 632 c. — 978-5-904098-21-6. — 

Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/22702.html 

3. Жмудь, В. А. Измерительные элементы автоматики [Электронный 

ресурс] : учебное пособие / В. А. Жмудь. — Электрон. текстовые данные. — 

Новосибирск : Новосибирский государственный технический университет, 

http://www.iprbookshop.ru/64054.html
http://www.iprbookshop.ru/69579.html
http://www.iprbookshop.ru/67800.html
http://www.iprbookshop.ru/45354.html
http://www.iprbookshop.ru/22702.html


 

2015. — 72 c. — 978-5-7782-2125-3. — Режим доступа: 

http://www.iprbookshop.ru/45373.html 

4. Малахов А.П. Элементы систем автоматики и автоматизированного 

электропривода [Электронный ресурс] : учебно-методическое пособие / А.П. 

Малахов, А.П. Усачёв. — Электрон. текстовые данные. — Новосибирск: 

Новосибирский государственный технический университет, 2017. — 106 c. — 

978-5-7782-1770-6. — Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/45460.html 

10.  Материально-техническое обеспечение дисциплины 

Дисциплина обеспечена лабораторными стендами и компьютерными 

классами (4-25, 4-29, 4-35, 4-37), оснащенными проекторами и 

интерактивными досками. 

10.1. Материально-техническая база 

Лабораторные стенды: 

1. Стенд, на базе программируемого регулятора ТРМ – 210 в комплекте 

с эмулятором печи, для обучения программированию; 

2. Стенд на базе ПЛК OWEN – 154. Бесплатное программное 

обеспечение CodeSys; 

3. Стенд на базе микроконтроллера Текон Р – 06. Имеется возможность 

изучить УСО и протоколы связи; 

4. Типовой комплект учебного оборудования "Контрольно-

измерительные приборы и автоматика", исполнение стендовое компьютерное, 

КИПиА в комплекте с бесплатным программным обеспечением Totally 

Integrated Automation Portal (TIA Portal). 

10.2. Помещения для самостоятельной работы. 

Учебная аудитория для самостоятельной работы – 4-25, 4-29.                    

г. Грозный Проспект Хусейна Исаева 100. 

Аудитории 4-25, 4-29 являются компьютерными классами с доступом к 

сети интернет, оснащенными лицензионным программным обеспечением MS 

Windows и MS Office. 

 

http://www.iprbookshop.ru/45373.html
http://www.iprbookshop.ru/45460.html
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